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1 HAS-Schnittstelle (Highspeed-Asynchron-Seriell) 
 

1.1 Blockschaltbild Standard HAS-Encoder 
 

 
1.2 Beschreibung 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
Die HAS Datenübertragung ist eine Hochgeschwindigkeits-Asynchron-Serielle 
Übertragung für binäre Positionsdaten mit 24 bit Datenlänge. Die elektrischen Daten 
entsprechen der RS422-Schnittstelle mit zwei Leitungen für das invertierte und das 
nicht invertierte Signal. 
 

Die Geschwindigkeit bei der HAS-Datenübertragung beträgt 125 kBaud. Jeweils 8 
Datenbit werden zusammen mit 1 Parity, 1 Startbit und 1 Stopbit übertragen. 
Insgesamt werden bei einer Positionsmeldung 4 Zeichen mit jeweils 8 Bit übertragen. 
Die Übertragung einer vollständigen Positionsmeldung mit Pause dauert 500µs. Die 
Positionen werden also im 2 kHz Rhythmus übertragen. 
Um eine einwandfreie Datenübertragung zu gewährleisten, sind grundsätzlich 
paarweise verdrillte Datenleitungen zu verwenden. Die Übertragungslänge beträgt 
unter idealen Bedingungen max. 1000 m. 
 

 
1.2.1 Telegrammaufbau 
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4er 1er 2er 3er 4er 1er
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P: Pausen zur Synchronisation 
Übertragungsdauer eines Zeichens: 88 µs (theoretisch) 
 
 
 

1.2.2 Schnittstellen – Hardware ohne Adressierung (Standard) 
 
Ist der TR-Encoder korrekt verdrahtet und mit Spannung versorgt, liefert der Encoder 
permanent und ohne Anforderung seine aktuellen Positionsdaten auf den 
Datenleitungen zurück. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1.2.3 Schnittstellen – Hardware mit Adressierung 
 
Müssen mehrere Achsen verwaltet werden, werden 2 weitere Leitungen (Adr.+ / Adr. -
) zur Aktivschaltung des gewünschten Encoders eingesetzt (Anschlussbeispiel mit PK-
600 als Steuerung). 
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1.2.3.1 Anschlußbeispiel mit PK-600 als Steuerung 
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